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Proje Destegi

ma / Notlar

1 Enerji Ram Air Turbmg Slst_em_lermde Leading-Edge Tubgrcles_ ve CL}rv_ed Winglet 2 Dog. Dr. Mchmet SEYHAN TUBITAK 2209-
Entegrasyonu ile Hibrit Kanat Tasarimi ve Aerodinamik Optimizasyonu A
.. Bio Inspired (Dogadan esinlenilmis) Winglet (Kivrik Kanat) tasarimi ve Deneysel Dog. Dr. thmet SEYHAN TUBITAK 2209-
2 Enerji - . 2veya3 ve Ars. Gor. Dr. Furkan
Incelenmesi A/B
Erman KAN
.. Dogadan Esinlenilerek Delta kanat Tasarim ve aerodinamik karakteristiginin Dog. Dr. Mehmet SEYHAN TUBITAK 2209-
3 Enerji incelenmesi 2veya3 ve Prof. Dr. Mustafa A
SARIOGLU
4 Termodinamik Ugak kanatlarinda sentetik jet ile aktif kontrol tasarimi igin HAD analizi 3 (?’lj(l)-lfA]l))rAllil(l)rgiI:J TUBIT/:K 2209-
5 Otomotiv D8 Dersligi Yazi Tahtast igin Akill: Tahta Silgisi Tasarmm 2veya3 Prof. Dr. Zehra SAHIN TUBITIZK 2209-
6 Otomotiv Tasit Siispansiyon Sistemi Dinamiklcr.iuin incelenmesine Yonelik Yol Profili ) Prof. Dr. Zehra SAHIN TUBITAK 2209-
Olusturma Mekanizmasinin Tasarimi A
7 Otomotiv Biyodizel/dizel yakitt karllslm} illc”:;all$abilcn (109-120) kW giiciinde gevreci ve hafif 2veya3 Prof. Dr. Zehra SAHIN TUBITAK 2209-| Motor tasarimi dersini
bir minibiis motorunun biyel tasarimi A almasi zorunlu
8 Termodinamik Amonyak ile Calisan Seramik Yakit Pillerinin Niimerik Modellenmesi 2 Dr.ngﬁ}];elsll\lOZgur Yok
9 Termodinamik | Ramjet Tahrikli Stipersonik Fiize Sisteminin Tasarimi, Analizi ve Optimizasyonu 3 Prof. Dr. Burak MARKAL TUBITIZK 2209-
10 Mekanik Kirpilmus elyaf takviyeli filamentlerin tasarimi, imalat: ve mekanik optimizasyonu 3 Prof. Dr. Recep GURMUK TUBIT/]; 2209-
1 Mekanik Siirekli Elyaf takviyeli kcmpcziltl({rin yari eklemeli imalat ile tiretim ve ) Prof. Dr. Recep GURMUK TUBITAK 2209-
optimizasyonu B
2 Mekanik Sandvig yapilarmn darbe dayaml.mr.un arttirlmasina yonelik tasarimlarin 2veya3 | Dr.Ogr.Uyesi ismail Ozen TUBITAK 2209-
optimizasyonu A
13 Mekanik Carpisma kutularinin enerji séniimleme karz?hf:ristiklcrinin iyilestirilmesine yonelik 2Zveya3 | Dr.Ogr.Oyesi ismail Ozen TUBITAK 2209-
tasarimlarin optimizasyonu A
100 J seviyesine kadar ¢arpma enerjisi
) o R N . olusturabilecek kompakt ve modiler bir sistem Prof. Dr. Omer Necati | TUBITAK 2209-
14 Mekanik Modiiler, diisiik-orta enerji seviyeli carpma test diizenegi tasarim ve imalati tasarimi ve tiretimi beklenmektedir. S6zkonusu 2 veya3 CORA B
sistemin Is Giivenligi Baret test standartlarmni da
dikkate alarak tasarlanmas gerekmektedir.
Kompozitlerde kullamlan elyaflar ile tel
formundaki malzemelerin mukavemetlerinin . . .
15 Mekanik Masaiistii Elyaf Cekme Test Sistemi Tasarim ve imalati belirlenmesi amaciyla piyasada mevcut olan 2veya3 Prof. Dr. Omer Necati | TUBITAK 2209-
. . . P CORA B
cihazlara alternatif, maliyet etkin bir cihaz
tasarimi ve imalatinin yapilmasi beklenmektedir.
Konu, TUSAS ilgili proje ¢agrismi
. g —_— . yaymlanmasindan sonra belirlenecektir. Genel Prof. Dr. Omer Necati ia
16 Mekanik TUSAS LIFT-UP Projeleri kapsaminda ¢alisilacak bir konu olarak kompozit testleri, sayisal analizler vb. 3veyad CORA TUSAS Lift-Up
konulardan se¢im yapilmas beklenmektedir.
Tekil ve hibrit gii¢ sistemlerinin tasarlanabildigi;
. . . P - . enerji kaynaklarma, yiik profillerine ve sistem - .
17 Termodinamik Yenilenebilir enerji kaynaklt hibrit gzlci i:i:f:;:l igin PYTHON tabanh bir yazihm bilesenlerine ait verilerin iglenebildigi agik kaynak 3 Prof. Dr. Tiilin BALL TUBIT/ZK 2209
el kodlu bir yazilim arayiiziiniin gelistirilmesi
hedeflenmektedir.
Kisilerin yiiriirken zemine uyguladigi kuvvetleri
Makina Teorisi . o s P . 6lgmek ve buradan biyomekanik parametreler Dog.Dr.Nurhan GURSEL | TUBITAK 2209-
18 ve dinamigi Rehabilitasyon amagh kuvvet platformu ve yiiriiyiis analizi sistemi gelistirilmesi clde edilebilen bir sistem gelistirilmesi 2veya3 HZMEN A veya BAP
hedeflenmektedir.
Makine Teorisi . . [P . Rotor dcngcsnzhgmm er§1m.c ctkisini mnee lcmc.k Dog.Dr.Nurhan GURSEL | TUBITAK 2209-
19 . e Otomatik balanslama yapan rotor deney diizenegi gelistirilmesi ve otomatik dengeleme algoritmas: gelistiiren bir 2 .
ve Dinamigi . . . . . OZMEN A veya BAP
sistem imal edilmesi hedeflenmektedir.
20 Makine Teorisi | [HA'larda elektro-optik kamera sistemleri igin iki eksenli stabilizasyon platformu | THA ve kesif sistemlerindeki kamera kulelerinin 4 Dog.Dr.Nurhan GURSEL | TUBITAK 2209-
ve Dinamigi gelistirilmesi benzerinin gelistirilmesi hedeflenmektedir. OZMEN A veya BAP
o1 | Makine Teorisi |\ - e hassas tasima sistemleri icin darbe séniimleme sistemi eclistirilmesi Darbe soniimleyici sistem gelistirilmesi 5 Dog.Dr.Nurhan GURSEL | TUBITAK 2209-
ve Dinamigi s ¢ sl hedeflenmektedir. OZMEN A veya BAP
Bu proje, modiiler bir 3 eksenli CNC tezgahmnin
konsept tasarimi ile parametrik kati modellerinin
5, | Konstriiksiyon 3 Eksenli Modiiler CNC Tezgahinmn Parametrik Katt Modellemesi, imalati ve ha;ﬁz::::st:‘ Zsrln/:ala:c;c]::di(léﬁml?k;}: zl:'lm 2 3 Dog. Dr. Y. Emre TUBITAK 2209-
ve imalat Kontrol Altyapisinin Kurulmasi ‘ psar. Ayrica segien gUg . veya KARABACAK A veya BAP
elemanlari ve kontrol altyapisinin entegrasyonu ile
tezgahin fiziksel prototipinin imal edilerek galigir
duruma getirilmesi hedeflenmektedir.
Bu proje kapsaminda 6grencilerden, iki tekerlek
. L. tizerinde dik konumda durabilen ve hareket P -
23 Makln.e Te??ﬂ Kendinden dengeli iki tekerlekli kara araci tasarimi sirasinda dengesini otomatik olarak koruyabilen 2veya3 Dr. Ogr. Uyesi Caner TUBITAK 2209-
ve Dinamigi . L SANCAK A
kendinden dengeli bir kara araci tasarlamalari
beklenmektedir.
Bu proje kapsaminda 6grencilerden, bir kara araci
24 Makm.e Te??sn Gériintit isleme Tabanli Otonom Hedefleme ve Atis Sistemi tizerine entegre edilmis }}edet.leme sistemi 2 Dr. Ogr. Uyesi Caner TUBITAK 2209-
ve Dinamigi tasarlamalar1 ve tasarlanan sitemin otonom olarak SANCAK A
hedefe etki u beklenmektedir.
Bu proje kapsaminda, roketlerde kullamlan ve
sizdirmazhk gerektiren sistemler i¢in polimer
25 Makina Teorisi |Roket Faydali Yiikleri igin Sizdirmazlik Elemanlarinin Termo-Mekanik Performanst:| tabanlt sizdirmazlik elemanlarinin tasarlanmast 2 Dr. Ogr. Uyesi Mustafa | TUBITAK 2209-
ve Dinamigi Hizli Termal Cevrimler Altinda Polimer Karsilastirmasi ve Giivenilirlik Analizi amaglanmaktadir. Proje sonunda belirlenen Yavuz COSKUN A
hedeflere uygun sizdirmazlhk elemanmnmn
iiretilmesi beklenmektedir.
Makine Teorisi maﬁi‘;olz(;zjfl:zﬁ'zintl):::crl::;?;r:) al\rz:;:lrl(l)llll: bir Dr. Ogr. Uyesi Mustafa TUBITAK 2209-
26 ve Dinamigi Diisiik Basing Kayiplarina Sahip Hidrolik Manifold Tasarmi ve Uretimi hidrolik manifoldun tasarlanmast ve cklemeli 2 veya3 Yavuz COSKUN A \(/;:l);: a?j;tek
imalat yontemleriyle tiretilmesi amaglanmaktadir.
27 Enerji Ev tipi portatif findik kavurma sistemi tasarmmi 2 Prof. Dr. Yiicel 0ZMEN TUBIT/ZK 2209-
28 Enerji Difiizor ilaveli yatay eksenli riizgar tiirbini tasarmmi 2 Prof. Dr. Yiicel 0ZMEN TUBIT/ZK 2209-
29 Enerji Magnus etkili ¢ok silindirli diisey eksenli riizgar tiirbini tasarmi 2 Prof. Dr. Yiicel 0ZMEN TUBIT/ZK 2209-
30 Enerji Carpan su jeti deney diizenegi tasarimi 3 Prof. Dr. Yiicel 0ZMEN TUBIT/ZK 2209-
Konstriiksiyon P - ; Prof. Dr. Hiiccet TUBITAK 2209-
31 ve imalat Alt Tablas1 Donebilen Masaiistii CNC Freze Tasarimi ve Imalati 3 KAHRAMANZADE A veya BAP
Konstriiksiyon U : Prof. Dr. Hiiccet TUBITAK 2209-
32 ve imalat Suiistii Bisiklet Tasarimi ve Imalati 3 KAHRAMANZADE A veya BAP
Bu proje kapsaminda, sert ve gevrek
malzemelerde kiigiik ¢aph deliklerin agilmasmna
yonelik ultrasonik bir isleme tezgahmm
tasarlanmasi ve prototipinin iiretilmesi
Konstriiksiyon | Sert ve Gevrek Malzemeler Igin Ultrasonik Delik Delme Tezgahmin Tasarmmi ve ?n_xacl.anmaktadlr. Sistem; ultrasonik t Ttresim Ars. Gor. Dr. Muzaffer TUBITAK 2209-
33 N L Unitesi, takim tutucu, hassas eksenel ilerleme 2 veya3 . .. A veya Destek
ve Imalat Prototip Imalati 5 . - . . Tacettin KULLAC
mekanizmasi, is par¢asi baglama tertibati ile Olmadan
agindirict bulamag hazirlama, besleme ve
sirkiilasyon {initesinden olusacaktir. Uretilen
prototipin temel delik agma performansi deneysel
olarak incelenecektir.
Proje kapsaminda, malzemelerin metalografik
s e s i ey yapana Dr. Ogr. Dyesi Dogan | TUBITAK 2200-
34 Mekanik Metalografik Numune Hassas Kesme Cihazi Tasarmm ve imalatt s . ey ? yapis 2veya3 r- Ogr. Lyest Dogan B, BAP veya
zarar vermeden gergeklestirilmesini saglayacak ACAR
. PP ™ X . destek olmadan
bir masatistii donel diskli kesme cihazimn imal
edilmesi amaglanmaktadir.
Proje kapsaminda, sac metal levhalarm manuel
hidrolik pres yardimiyla silindirik boru formuna
sekillendirilmesi ve ardindan birlesim bélgesinin TUBITAK 2209-
. Sac Metalden Boru Uretimi igin Manuel Hidrolik Sekillendirme Presi ve Kaynak ~ |kaynaklanmast amactyla, hem sekillendirme kalibt Dr. Ogr. Uyesi Dogan
35 Mekanik T, : L . .| 2veyal B, BAP veya
Fikstiirti Tasarimi ve Imalat: hem de kaynak fikstiirii olarak kullamlabilecek bir ACAR
5 . . X . destek olmadan
sistemin tasarlanmasi ve imal edilmesi
amaglanmaktadir.
Proje ksapmainda, ultra yiiksek mukavemetli TUBITAK 2209-
36 Mekanik Toz Alt1 Kaynak Yontemiyle Birlestirilen Ultra Yiiksek Mukavemetli Zirh ¢eliklerin toz alti kaynak yontemiyle 2 veya 3 Dr. Ogr. Uyesi Dogan A BAP veva
Celiklerinin Mekanik Ozelliklerinin incelenmesi birlestirilmesi ve mekanik 6zelliklerinin Y ACAR y 4
: X destek olmadan
incelenmesi amaglanmaktadir.
37 Malzeme Havacilik Yapisallarinda Kullanilan Yeni Nesil Al-Li-Cu Alagimlarinn Isil Islem ve 2 Prof. Dr. Yasin Yok

Tribolojik Ozellik Optimizasyonlu Tasarm: Deneysel Calisma

ALEMDAG

* MM 4007 Miihendislik Tasarimi alan égrencilerimizin 30 Eyliil 2026 Carsamba Giiniine kadar, ilgili 6gretim iiyelerine sahsen basvurarak konu se¢cimlerini tamamlamalar: ve
https://www.ktu.edu.tr/makina/formlar linkinde yer alan ""MM 4007-Miihendislik Tasarimi Uygulama Esaslar1 ve Basvuru Formlar1" 'm doldurarak boliim baskanhgna teslim etmeleri
gerekmektedir.




